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SPS-S/D

Sistem de parcare semiautomat - Simplu/Dublu
SOLUTII PROFESIONALE DE PARCARE

SISTEME DE PARCARE AUTO



SPS-S/D

Sistem de parcare semiautomat - Simplu/Dublu

Gama de produse SPS-S/D este realizata de Romversis
pentru a oferi clientilor echipamente de parcare mai adec-
vate, stabile si usor de utilizat. Multe dintre componente
sunt rea-lizate pentru a asigura functionarea fiabila.

SPS-S/D este noua platforma de parcare cu doua locuri.
Este un tip de echipament de parcare valet, adecvat atat
pentru parcarea in scop comercial, cat si pentru cea in
scop rezidential. Se deplaseazd numai vertical, astfel incat
utilizatorii trebuie sa elibereze nivelul de la sol, pentru a
cobori vehiculul de la nivelul superior. Este actionat
hidraulic, cu lanturi. Echipamentul poate fi folosit atat
pentru vehiculele sedan, cat si pentru SUV-uri mici.

Se remarca prin:
- Design de tip comercial.
- Platforma galvanizatd si ondulata ce garanteazd sigu-
ranta si durata de viatd indelungata.
- Puntea ondulatd, anti-alunecare, protejeaza atat vehicu-
lul, cat si soferul de o posibild alunecare fiind usor de uti-
lizat.
- Cilindrii hidraulici unici de ridicare, actioneaza lanturile
sistemului de actionare si echilibrare.
- Pistonul este cromat, anti-coroziune, pentru a asigura o
duratd de functionare indelungatd.
- Unitate hidraulicd individuald de alimentare si panou de
control.
- Structura de sine statatoare cu auto-suport.

- Coloana proiectata simetric.
h% : A

- Poate fi mutat in alt loc.
- Brat de control special proiectat pentru ca operatorul sa

5P5-5/0 controleze liftul fard a stationa sub platforma.

- Lant de sincronizare, care asigura echilibrul platformei
hi 080 mm de ridicare.

- Capacitate de 2300 kg, pentru majoritatea tipurilor de
h2 2100..1650 mm pelcE e S i : :

- Stalpul situat la mijloc economiseste spatiu.

- Comutator electric, cu cheie, pentru securitate si sigu-
k3 1805 rmm ranti.

- Buton ,LOCK DOWN” pentru asezarea platformei pe tab-
h4 3400.. 4260 mm ul de blocare, pentru a proteja cilindrul.

- Oprirea automata, daca operatorul a eliberat comuta-
h5 RO, 5300 mim torul cu cheie.

- Blocaje mecanice dinamice, deoarece dispozitivul anti-

cddere tine platforma pe pozitie.
Componente gen ale - Eliminarea manuala a blocarii este disponibila in cazul

unei caderi de tensiune.

Comutator limitare - Platforma poate fi opritd la diferite Tnaltimi, pentru a se
' P % 2. 2kW adapta la diferite vehicule si indltimi.
f3—ompa 2,cXW - Protectia hidraulicd la supraincdrcare.

Senzor
cu foto-celula
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SPS-S/D

(D Cost redus de utilizare

Cand platforma se deplaseaza in jos, va fi actionata de gravitatie, astfel incat nu exista consum de energie electrica pentru pachetul
hidraulic de alimentare.

@) Instalare rapidd si usoara

Cu designul profesional si pachetul prietenos, este simplu de instalat.

3 Caracteristici de stalp comun

Stalpii pot fi folositi la comun, atunci cand sunt instalati unul langd celdlalt, acesta fiind o solutie economica.

{4) Livrare profesionald

Avem tehnicieni instruiti pentru livrare si instalare.

B) Mod de actionare hidraulic

Datoritd modului de actionare hidraulic, liftul nostru poate avea o vitezd mai mare de ridicare. Chiar si in cazul unei cdderi de ten-
siune, vehiculul de sus poate fi recuperat manual, prin actionarea electrovalvei.

{6 Dispozitiv dinamic de blocare

Vd oferim cel mai sigur utilaj de parcare de pe piatd. Echipamentul este construit conform standardelor si prezintd peste 10 carac-
teristici de siguranta, pentru a asigura clientii nostri de protectia permanentd. In mod special, exista serie de tab-uri de blocare pe
stdlpi, pentru a proteja vehiculele de daunle provocate de accidente.

(@ Structurd mai puternica

SPS-S/D a consolidat piesele vitale care suporta greutatea, facand echipamentul sigur.

{8 Butonul de blocare

Utilizatorul poate apdsa butonul ,LOCK DOWN” pentru a face platforma sa coboare putin si sa se aseze pe tab-ul de blocare, inainte
ca platforma sd urce n pozitia de sus, pentru a face cilindrul sd se ,relaxeze” fara presiune. De aceea, cilindrul hidraulic poate fi folosit
un timp mai indelungat.

(9 Deplasare cu spatele pentru a deschide mai usor portiera

Stalpul si platforma au fost proiectate pentru a face disponibild deschiderea portierei masinii mai usor, cand vehiculul este parcat pe
platforma.

Specificatii

SPS-S/D
2300 kg
1300 kg
2100...1650 mm
2100 mm
3~400 V/-10%, 50Hz
24V
Dinamic
Eliberare electrica automata
Comutator cu cheie
Pompa hidraulica 2,2 kW
50/45 sec.
Acoperire normald pentru interior si acoperire speciala pentru exterior
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Mod de operare

SPS-S/D este un tip de parcare valet, ceea ce inseamna cd trebuie sa fie mai intai eliminata masina din partea
de jos, apoi sa fie recuperat vehiculul de sus, daca sunt parcate doua masini.

1. Primul vehicul pe platforma 2. Ridicarea platformei

Utilizarea stalpului in comun

.f.f." .
L Unitatea A 2 stalpi unitate independenta
L”J’J"
Unitatea B 1 stalp 1 unitate dependenta A + 1 unitate B

Cu un design unic, SPS-5/D vd ofera urmdtoarele avantaje:
e Mai putine cheltuieli pentru ridicare e Latime mai micd necesara ¢ Mai putine lucrari de instalare
e Costuri de livrare mai mici e Structurd mai puternica

!
|
FEEEEEEN FREEREEL FRIFFEEE *’J'.I'.I"-I‘J'IJ h}‘ﬂ'l’ﬁ'

inainte de distribuire: 5 unitati A cu 10 stalpi Dupa distribuire: 1 unitate A + 4 unittii B, doar 6 stalpi
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Specificatii tehnice SPS-S/D
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Tip SPS-S/D
Vehicule parcate 2
Capacitate
Greutate vehicule 2300 Kg
Lungime 5000 mm
Dimensiune ...
vehicul Latime 1850 mm
Tndltime 1550...2050 mm
Putere 2,2 kw
Timp de ridicare/coborare 50 s
Alimentare electrica 3~400 V/-10%, 50Hz
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Latime parcare

UNITATEA A

2550 mm
2550 mm

UNITATEA Al UNITATEAB 4 UNITATEA Afllll UNITATEA B it UNITATEA B

2550 mm 2385 mm =T 2550 mm . 2385 mm . 2385 mm
4935 mm 7320 mm

Sisteme de siguranta

Comutator de limitare.
Pentru a opri pomparea cu energie electricd, cand platforma a ajuns in pozitie.

Unitate de alimentare.

1. Supapa de evacuare a presiunii (va fi activata cand presiunea din interiorul cilindru-
lui a ajuns la un anumit nivel) 2. Supapa directionald 3. Electrovalva 4. Supapa pen-
tru controlul debitului 5. Rezervor de ulei.

Placa cu acoperire galvanizata.
Model fara alunecare.

Panou electric.
1. Control 24 V 2. Protectie la supratensiune 3. Sigurantd

Dispozitiv pentru blocarea mecanica.
Blocati platforma in orificiul de blocare, in timpul urcarii si coborarii platformei.

Bloc de blocare mecanica, interval integral.

1. Blocul de blocare mecanica, interval integral porneste de la 500 mm peste partea de
jos a stalpului, pana ajunge in pozitia de ridicare.

2. Fiecare bloc are o indltime de 70 mm si un spatiu de 80 mm intre blocuri.

3.Va fi activat atunci cand existd o avarie a sistemului hidraulic si mentine platformain
urmadtoarea pozitie de blocare de pe stalp.

Comutator de limitare a fotocelulei.

Va opri intregul sistem, atunci cand este blocata. Asigura ca vehiculul de la nivelul in-
ferior nu va fi deteriorat de un mod incorect de operare.

Panoul de control.

1. Comutator cu cheie, cu auto-restabilire. 2. Buton de oprire Th caz de urgenta.
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- Incuietori mecanice de siguranta, ,Cursd intreagd”, la fiecare 100 mm.

- Eliberare a blocajului electric 24 V (fara sa afecteze operatorul).

- Senzor cu fotocelula, pentru verificarea vehiculului si evitarea infractiunilor.

- Protectie electrica impotriva supratensiunii sau subtensiunii.

- Buton de oprire in caz de urgenta.

- Supapa pentru evacuarea presiunii, care compenseaza declansarea supapei de control al debitu-
lui, pentru siguranta.

- Comutator de limitare, in partea de sus a stalpului (cand platforma a ajuns la indltimea stabilita,
va fi oprita automat, pentru a evita un mod incorect de operare).

- Comutatorul cu fotocelula, instalat pe stalp, la 500 mm deasupra solului (la intalnirea unui obsta-
col fotocelula este blocata, apoi intregul echipament este oprit, pentru a evita vatamarea).

- Sigiliu hidraulic, pentru a asigura o calitate totala a cilindrului hidraulic.

- Dispozitiv de protectie la supratensiune pentru pachetul hidraulic de alimentare.

- Tn afard de lantul de sincronizare (de 5 ori capacitatea greutatii), pistonul platformei asigura echili-
brul.

Blocarea mecanica | Anti-cadere

|

Dispozitiv de blocare dinamica Electromagnet
cu tab-uri de blocare

1. Acordati, intotdeauna, atentie la miscarea platformei, in timpul functiondrii acestui echipament. Opriti manevrarea imediat ce constatati
o defectiune a platformei.

2. Contmuat| sa mentineti cheia in comutator pentru a manevra echipamentul, care se va opri imediat de ati luat mana de pe comutator.
3. Datoritd comutatorului de limitare superioard, echipamentul se poate opri imediat, daca platforma a urcat in pozitia superioard.

4. La coborare, exista trei stadii:

(a) Distanta platformei fatd de sol este de maxim 2100 mm (pozitia superioard). Daca tineti cheia apasatd la DOWN: dacd nu exista nicio
miscare tlmp de 3, pana las secunde, dlspozmvul mecanic de blocare va fi eliberat automat apoi platforma va incepe sa coboare.

(b) Distanta platformei fata de sol este mai micd de 2100 mm, dar mai mare de 500 mm. Daca tineti cheia apasatd la DOWN: daca
hu exist3 nicio miscare tlmp de 3, pand la 5 secunde, dispozitivul mecanic de blocare va fi eliberat automat apoi platforma va incepe sa
coboare.

(o) Distanta platformei fata de sol este mai micd, sau egala cu 500 mm. Daca tineti cheia apdsatd la DOWN: fard a astepta ridicarea, dis-
pozitivul mecanic de blocare va fi eliberat automat, apoi platforma va incepe sa coboare cu sirena si lumina de alertare pornite.

5. Tnainte de operare, este necesara mspectarea intregului echipament si trebuie sa va asigurati cd manevrati echipamentul numai cu
conditia ca toate dispozitivele acestuia sa functioneze corect. inainte de prima operare, deschldetl mai intai, comutatorul general de ali-
mentare apoi, deschideti comutatorul de alimentare de pe cutia de control, in al treilea rand, a5|gura§| va ca butonul de oprire in caz de
urgentd, de pe panoul de control, este deschis.

6. Directia corectd de deplasare este cdtre Tnainte. Nu este permis ca vehiculele sd se deplaseze cu spatele pe platforma. intotdeauna, asi-
gurati-va cd vehiculul este parcat la mijlocul platformei si rotile din fata trebuie sa ajunga la opritorul pentru roti, din partea din spate a
platformei.

7. Nu este permisa supraincarcarea vehiculului parcat pe platforma. Capacitatea nominala a SPS-S/D este de 2300 kg si capacitatea maxi-
mad este de 2500 kg. Distanta dintre axe a vehiculului parcat pe platforma nu trebuie sd fie mai mare de 2900 mm. Inaltlmea totala a ve-
hiculului parcat sub platforma nu trebuie sa fie mai mare de 2000 mm.

8. Daca nu se afla niciun vehicul pe platforma, nu este recomandata manevrarea acesteia.

9. Lumina indicatoare a alimentarii este stinsd, pana cand este deschis atat comutatorul general de alimentare, cat si comutatorul de ali-

mentare de pe cutia de control, ceea ce va porni intregul circuit al sistemului de control.
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C-SPS Sistem de parcare semiautomat - compact

Romversis isi rezerva dreptul ca, pe durata executiei tehnice, sd foloseasca tehnologii mai noi, sisteme,
procese, proceduri sau standarde potrivite pentru indeplinirea obligatiilor sale, altele decat cele oferite
initial, in conditiile in care clientul nu va fi dezavantajat din cauza unei astfel de proceduri pentru a face
posibila realizarea proiectului.

SC ROMVERSIS TOP SRL

Str. Floare rogie, nr. 44, seclar &, Bucuresti
Telfax: 021 434 00 48, tel, moksl; 0723 285 233
www romversistop. ro; office@romversis.ro

CRISTAL GROUP Reprezentant Romania - Cristal Group Company




